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Oppgave 1: La 3 x 3-matrisen A og vektoren b € R? vaere gitt ved:
1 -2 =2 -3

A= 1 -1 1 |, »p=| 1
-1 4 9 12

Lgs ligningen Az = b.

Oppgave 2: Angii hvert av punktene under hvordan matrisen for den linezere
funksjonen T ser ut:

1. T roterer R?2 % mot klokken.

2. T speiler punkter i R? om linjen y = —z

3. T roterer forst R? 7 mot klokken og speiler deretter om z-aksen
Oppgave 3: Linjen [(¢) i R™ som skjaerer punktet p og peker i retning v er
gitt ved ligningen

I(t) =p+to, teR

Vis at bildet av [ under en lineger transformasjon 7" : R™ — R™ er enten en linje
eller et punkt i R™. Néar er det en linje? Nar er det et punkt? (Hint: Bruk
egenskapene til en linezer avbildning og tenk geometrisk)



